sz a) o
+@Ql3 +5V i@ 2l
- . .
- | ! #ROBOTboard
8-12DC Uj, 7805 | lthr1r|  ESP32
2x4,2V L10n | hack
O O
PWM1
— POWER SW 7] R
.' s +5V pum3 [T
= Te,
S :.—W’ . ’ *,
S T o | 1/10 Uin |136 asp Y %
Napajeci cast ESP32 o—>|139 PWM/WS...:
kgng_ktor pro RO BOT boa rIC jako hlavni Fidici obvod 134 WSLED |« »
vykonovych 8-12v - (miZe byt i neosazen, I35 DEV] | ¢—» DEV]_/Z :
(moznost stabilizovat ~ ) propojeni externé STEPPER1 DEV2 | ¢—» :
i napajecich 5v < 7805) nebo I2C) SDA-I2C
variantné vstup jen 5V |~ variantné I2C master () SCL-I2C :
(externi napéjen; s nadrazenym ridicim RPi - :
je pro motory nutné! : L o :
Signalizacni LED |z : PCF8574 . k : I2C 1,2/12EN13,4/34EN :
SPI DISPLAY 00— 8-bit 12C expandér : :
(7mi segmenty a max7219) P it pro pomalejsi rizeni : \ 4
T . J krokovych motori : s N
VSTUPY : 3 i nebo vstupné/vystupni : Uin
vykononggﬁg?g : 1 sbérnice : PCF8574 L293D 4
bérni Fimé = 3x PWM vystupy () . .
pl‘.’.-lpojzn-?rg;llgs E:gkg\r/;’/rgﬁ (napf. pro servo motory) i I2C expander 8bit 2x Motor driver
motort (nebo 8 x relé) N : ) : :
WSLED/IO DEV1 DEV2 ~ Konektory dvou DC motor( ) T 2%4 bits
dalsi vstupy/vystupy \E = rizenych h-mistekem L293D . U.
(napr RGB LED WS) N OO = (s ochrannymi diodami) % < In : :
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Deska ROBOTboard patri do skupiny Pro¢ ESP32?
experimentalnich, vyvojovych a vyuko- V soucasné dobé se vétsina jednoduchych () o
vych desek projektu 5€.octopusLAB. malych robot stavi pofad na Arduinu STEPPER2 Servo? \
Je navrzena hlavne pro realizaci (ATmega328: 16MHz, 32kB flash, 2kB
jednoduchého robotického vozitka. RAM) - pro srovnani ESP32 ma 240Mhz,
Kromé dvou DC motorkd muze ovladat 16MB flash, 520kB RAM - a cenové je
i dva male presne krokove motory a tfi dokonce levnéjsi nez Arduino original.
serva. Pocitame napriklad i s projektem
souradnicového zapisovace (krokové Na githubu mame pfimo pro esp32 a tuto
motory x/y / servo pen_up/pen_down, desku pfichystano nékolik velmi
jako jednoduché ,kreslitko“ polarGraph). jednoduchych ukazkovych programa:
Je mozno ji vyuzit i pro zakladni projekty (v prostredi Arduino-C IDE, nékteré ¢asti —L - — - Servo3
s ESP32 (bez nutnosti pouziti mechatro- postupné prevadime pod » MicroPython, 1 L — LT \ Y,
nické casti. a v dohledné dobé i Google-Blockly uPy)
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