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Hrubé HW porovnání

Attiny

Attiny
1-8MHz
4-8kB Flash
256-512B RAM
I2C, ...

Atmel 
Arduino Nano (Uno)
16MHz
32kB Flash
2kb RAM

Raspberry Pi (Zero)
1GHz
512-1GHB RAM
SD - karta
40 PIN GPIO
HDMI 1080p
WiFi ...

ESP 8266
80-190MHz
512-4M Flash
32-80kB RAM
Wifi / BT

ESP32
160-240MHz
4-16MB Flash
520kB RAM 
WiFi / BT
...
hall
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SDK / FW / SW
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Python > Micropython

- nìkdy o dost pomalejší
(nìkterý HW nepoužitelný)
- obèas nestabilní
(timers, threads..)
- komunita teprve "zaèíná"
>
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uPy: Blikání LEDkou  | GPIO pinouts 

from machine import Pin # GPIO <<< 
from time import sleep

BUILT_IN_LED = 2

led = Pin( , Pin.OUT)
while True:
    led.
    sleep(1/2)
    led.
    sleep(1/2)

# device.json >>>>> 

from micropython import 

# PIN as on octopusLAB Wemos ESP8266 IoTBoard1
 = const(2)

BUTT1_PIN = 12 #d6 x gpio16=d0
PIEZZO_PIN = 14
WS_LED_PIN = 15 #wemos gpio14 = d5
ONE_WIRE_PIN = 13

BUILT_IN_LED

pinouts

BUILT_IN_LED

value(0)

value(1)

const

octopuASCII = [
"      ,'''`.",
"     /      \ ",
"     |(@)(@)|",
"     )      (",
"    /,'))((`.\ ",
"   (( ((  )) ))",
"   )  \ `)(' / ( ",
]

def :
    for ol :
        print(str(ol))
    print()  # newline

I2C_SCL_PIN=5 #gpio5=d1
I2C_SDA_PIN=4 #gpio4=d2

SPI_CLK_PIN  = const(18)
SPI_MISO_PIN = const(19)
SPI_MOSI_PIN = const(23)
SPI_CS0_PIN  = const(5)
...

printOctopus()
in octopuASCII

# I2C:

# SPI:
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config | file | json  | ...
 from device config json file

with (' ', 'r') as f:
            d = f.read()
            f.close()
            device_config = (d)

if device_config.get('soc_type') == "esp32": 
    .olab_esp32_default 

from lib.temperature import TemperatureSensor
ts = TemperatureSensor( .ONE_WIRE_PIN)
temp = ts. ()

from lib.max7219_8digit import Display
#spi = SPI(-1, baudrate=100000)
#ss = Pin(15, Pin.OUT)
d7 = Display(spi, ss)
d7. ('12345678') # 
d7.display()

from machine import UART
uart = UART(2, 9600) #UART2 
uart.write('C')      # clear 
uart.write('R0W2')   # row and color
uart.write('QoctopusLAB - UART2 test*')

pinout.py

import pinouts as pinout

pinout

open config/device.json

json.loads

read_temp

write_to_buffer

>>> ètení teplomìru:

>>> 8x7 segment displej:

buffer <<<<<

>>> serial display:

sw <<<<<
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uPy: pro robotická vozítka i IoT

from lib.  import SM28BYJ48
ADDRESS = 0x23
MOTOR_ID1 = 1  # motor id 1 or 2
i2c_sda = Pin( .I2C_SDA_PIN, Pin.IN,  Pin.PULL_UP)
i2c_scl = Pin( .I2C_SCL_PIN, Pin.OUT, Pin.PULL_UP)

i2c = machine.I2C(scl=i2c_scl, sda=i2c_sda, freq=100000) 
# 
motor1 = SM28BYJ48(i2c, ADDRESS, MOTOR_ID1)
motor1. (90) # turn right 90 deg

from util.wifi_connect , WiFiConnect
wifi_config = read_wifi_config()
print("config for: " + wifi_config["wifi_ssid"])
w = 
w.connect(wifi_config["wifi_ssid"], wifi_config["wifi_pass"])  
# add timeout <<<<<
print("WiFi: OK")

>>> stepper

100kHz as Expander is slow :(

>>> wifi

sm28byj48

turn_degree

import read_wifi_config

WiFiConnect()

pinout
pinout
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octopus LAB - github
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ROBOT board

ULN2803
výkonový budiè

 sbìrnice pro pøímé
 pøipojení dvou krokových 

motorù (nebo 8 x relé)

WS/IO
další vstupy/výstupy

senzory / signalizace
(napø RGB LED WS)

Napájecí èást
konektor pro 

výkonových 8-12V

Variantnì vstup jen 5V

Signalizaèní LED
 

(pak se stabilizuje 
i napájecích 5V /7805)

(externí napájení 
je pro motory nutné!)

SPI DISPLAY
(max7219)

ESP32
jako hlavní øídící obvod

Variantnì I2C master
s nadøazeným øídícím RPi

(mùže být i neosazen, 
propojení externì 
nebo I2C)

PCF8574
8-bit I2C expandér
pro pomalejší øízení
krokových motorù
nebo vstupnì/výstupní
sbìrnice

3x PWM výstupy
(napø. pro motory)servo 

Konektory dvou DC
øízených h-mùstekem 

 motorù
L293D 

(s ochrannými diodami)

IoT boardNapájecí èást
konektor pro 

výkonových 8-12V

Variantnì vstup jen 5V

Signalizaèní LED
 

 pro akustickou
signalizaci

 (na 5V)
umožní spínat 

výkonnìjší "zátìž"

(pak se stabilizuje 
i napájecích 5V /7805)

(externí napájení je pro
 motor vìtráku vhodné)

SPI DISPLAY
(max7219) 

se sbìrnicíOCTOBUS

(po propojení na stykaè 
mùže napøíklad ovládat 

i pøímotop)

Piezzo

Relé

OLED I2C display

 ESP32

je na èelní stranì
(pak už jenom 1-3

)

Modul Wemos
jako hlavní øídící obvod
je tentokrát z druhé 
strany desky

 pøes optoèlen spínaný 
PWM výkonný výstup.
Hlavní zámìr pro LED pásek
nebo motor 12/24V vìtráku 
nebo èerpadla

Další 

ovládací tlaèítka

(variantnì lze 
osadit i modul 
Wemos 8266)

MosFet

I/O piny
(DA...)

octopusLAB.cz
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